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1. DESCRIPCION

R99P y R99E son unos posicionadores con efecto simple o doble, con sefial de entrada 3+15 psi 6
4+20 mA, para el control proporcional de actuadores con angulo operativo de 0+90°. Los equipos
comparan la seial de entrada proveniente de la unidad reguladora, con la posicion del vastago de los
servomotores rotatorios. La comparacion entre estas dos fuerzas genera una presion de salida que
actua directamente sobre el actuador, determinando su angulo de rotacion. Disponibles también en la
version de seguridad intrinseca. (EEx ia IIC T6, TS5 EN 50.014, EN 50.020 - ATEX - 94/9/CE- : 11 1 G),
mod. PVP11BE.1.

2. DATOS TECNICOS

INSTALACION Sobre estribo 1SO

0+90° (3+15psi / 4+20mA)
0 +90° (Split-Range)
Ajuste rango > 50%

LEVA ESTANDARD
(Accion directa o inversa)

CONEXIONES NEUMATICAS 1/4" NPT
AIRE DE ALIMENTACION 3...10 bar
SALIDA 0...100 % de la presion de alimentacion
R99P < 0,1 % del rango
REPETIBILIDAD
R99E - PVP11BE.1 < 0,2 % del rango
, R99P < 0,6 % del rango
HISTERESIS
R99E - PVP11BE.1 <1 % del rango
R99P < 1,7 % del rango
LINEALIDAD
R99E - PVP11BE.1 <2 % del rango
GRADO DE PROTECCION IP55
DIN 40.050 IP65*
PESO
CON MANOMETROS =2,4Kg
R99P -20....+80 °C
TEMPERATURA AMBIENTE
R99E - PVP11BE.1 -20....+70 °C
TEMPERATURA ALMACENAM. -30....+80 °C
R99P 3+15 Psi (0,2+1 bar)
SENAL DE COMANDO o
R99E - PVP11BE.1 = BV DA
(0+20mA , 1+5V, 0+10V)*

CONEXIONES ELECTRICAS

(R99E y PVP11BE.1) Sujetacables PG9

Ui <30V
li <150 mA
Pi <0,80 W
Impedancia Max 250 Q
Ci ~ 0 (despreciable)
Li ~ 0 (despreciable)
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2.1 MATERIALES

RPO1/ REO1 Policarbonato
TAPA

PVP11BE.1 Aluminio
CUERPO Alum. fundido a presion pintura anticorrosiva

INDICADOR DE POSICION

Policarbonato

PALANCAS

Aleacion de cinc (ZAMA)

LEVA

Acero INOX

VALVULA CORREDIZA

Caja: Aleacion de cobre
Perno: Acero INOX

MEMBRANA RECEPTOR

Caucho nitrilo

2.2 SUMINISTRO DE AIRE

Prueba efectuada con tubo 6 x 8 mm

ALIMENTACION 4 BAR

graduable entre 1y 16 Nm?h

ALIMENTACION 6 BAR

graduable entre 1y 22 Nm?h

ALIMENTACION 8 BAR

graduable entre 1y 28 Nm?h

ALIMENTACION 10 BAR

graduable entre 1y 34 Nm?h

2.3 CONSUMO DE AIRE

Prueba efectuada con tubo 6 x 8 mm

ALIMENTACION 4 BAR

max 0,4 Nm?h

ALIMENTACION 6 BAR

max 0,8 Nm?h

ALIMENTACION 8 BAR

max 1,0 Nm?h

ALIMENTACION 10 BAR

max 1,5 Nm?h

2.4 DIMENSIONES
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3. INSTALACION

3.1 MONTAJE SOBRE EL ACTUADOR

Los posicionadores OMC estan provistos de estribo universal para poderlos montar sobre cualquier
actuador normalizado NAMUR, simplemente cambiando la posicion de los tornillos de fijacion (ver
Tab. 3.1.3 pagina siguiente).

1. Atornillar el perno de centrado del posicionador al perno del actuador (Fig.3.1.1).

2. Montar el estribo de fijacién, utilizando los 4 tornillos M4. (ver Tab. 3.1.3 pagina siguiente).

3. Fijar el estribo al actuador a través de los 4 tornillos M5.

4. Verificar el sentido de rotacion del actuador (Capitulo 4)

5. Montar el posicionador en el estribo siguiendo la Fig. 3.1.2.

PERNO DE CENTRADO |

| ACTUADOR |
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TAB 3.1.3

A B
20 mm 80 mm
ACTUADOR
30 mm 80 mm

ACTUADOR

30 mm 130 mm

ACTUADOR

50 mm 130 mm

ACTUADOR
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R IR
R KAKAKRS
O0esrsssetoretatotetoretotosatoretoresusetetoretatoretosetatore!
o:o::::»unwo&

b

%%

S6%0%%s
X RRKREKL
RS

3
%
%

Q)

la sefal de entrada crece, el

Posicionador con rotacién en sentido horario:

actuador gira en sentido horario.

OUT1 <=

ENN\\
—

1
o

- OUT 2 ==

P2

7

Fig. 4.2.2
ROTACION SENTIDO HORARIO
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Introducir presién en uno de los dos puertos del actuador, verificando su desplazamiento. Conectar la
Con el fin de aprovechar mejor las caracteristicas del posicionador, recomendamos conectar

salida "OUT1" del posicionador con el puerto del actuador que causé el desplazamiento (puerto "P1").
siempre el puerto restante (P2) a la salida (OUT2) del posicionador. Al momento en que llega a
permiten el desplazamiento del actuador y la descarga del aire a través del posicionador (ver

4.2 ACTUADORES DE EFECTO SIMPLE
faltar el aire de alimentaci

Fig. 4.2.1y Fig. 4.2.2).




5. CONEXIONES NEUMATICAS Y ELECTRICAS

Todas las conexiones neumaticas son facilmente accesibles (ver Fig. 2.4). Para las conexiones
eléctricas (R99E y PVP11BE.1), introducir los dos cables en el pasador y conectarlos al tablero de
bornes interno contramarcado con "+"y "-".

Para asegurar el correcto funcionamiento del Posicionador, el aire de alimentacién debe estar libre de

impurezas tales como polvo, etc., para lo cual debe utilizarse un filtro reductor instalado en la linea.

ATENCION!

Los posicionadores modelo PVP11BE.1 (seguridad intrinseca), deben ser alimentados por
dispositivos eléctricos certificados de acuerdo con las normas EN 50.014 y EN 50.020, que
cumplan con las caracteristicas eléctricas indicadas en el numeral 2.

6. MONTAJE ACCESORIOS

CAJA CON MICROINTERRUPTOR
TRANSDUCTOR DE POSICION
4+20mA

VPI3D Kit

INDICE DE POSICION TRIDIMENSIONAL

PTL7 Kit

i VPI3D Kit
Fig. 6 "

PTL7 Kit
VPI3D Kit PTL7 Kit




7. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

1. Controlar que todas las conexiones estén correctas.

2. Alimentar el posicionador.

Nota: El posicionador se entrega para rotacion en sentido antihorario. Para invertir el sentido de

rotacion es suficiente seguir el procedimiento descrito en el numeral 10.

3. Enviar una sefal de 3 psi 6 4 mA al posicionador y actuar sobre el tornillo del cero (Fig. 7) hasta
que la valvula arranque.

4. Girar el tornillo de cero muy lentamente en sentido contrario, hasta llevar la valvula en posicién de
inicio de recorrido.

5. Enviar una senal de 15 psi 6 20 mA al posicionador y verificar la apertura de la valvula.

6. Si el recorrido de la valvula no corresponde al deseado, aflojar la tuerca "1" y actuar sobre el
tornillo de ajuste de rango. Girar el tornillo en sentido horario para aumentar el rango y en sentido
opuesto para reducirlo. Durante esta operacion tener en cuenta que cada rotacidon completa del
tornillo corresponde aproximadamente a 2° de rotacion de la valvula. Apretar la tuerca "1".

7. Enviar una sefal de 3 psi 6 4 mA al posicionador y repetir el ajuste del cero.

8. Enviar una sefial de 15 psi 6 20 mA al posicionador y verificar la apertura de la valvula. De ser

necesario, repetir las operaciones 6 y 7 hasta lograr los valores deseados.

AJUSTE CERO

Fig. 7 (R99E) !

AJUSTE RANGO
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8. FUNCIONAMIENTO EN SPLIT RANGE

Para varias aplicaciones se necesita que la valvula efectie el 90% del recorrido con la sefial de
entrada reducida en un 50% (3+9psi 6 9+15psi para R99P; 4+12mA 6 12+20mA para R99E). En este
caso, aflojar la tuerca "1" Fig. 7, girar el tornillo de ajuste campo de unas 22 vueltas completas en

sentido horario, y repetir el procedimiento del capitulo anterior, reemplazando las sefales de entrada.

9. REGULACION VELOCIDAD VALVULA

Con los posicionadores R99 es posible graduar por separado las velocidades de apertura y cierre de
la valvula, actuando sobre los tornillos "A" y "B" Fig.7. Para reducir la velocidad, aflojar las tuercas de
bloqueo y girar los tornillos en sentido horario. Para aumentar la velocidad, aflojar las tuercas de
bloqueo y girar los tornillos en sentido antihorario. La velocidad maxima se obtiene quitando del

todo los tornillos "A" y"B"

10. INVERSION DEL SENTIDO DE ROTACION

ATENCION!

Antes de realizar estas operaciones, asegurarse que el posicionador no esté alimentado.

El posicionador se entrega para rotacion en sentido antihorario (Fig.10.1). Para invertir el sentido de
rotacién es suficiente hacer lo siguiente:

1) Aflojar la tuerca de bloqueo de la leva "C".

2) Girar la leva en sentido horario, llevando el cojinete "D" aproximadamente en la posicion de la
Fig.10.2

3) Apretar la tuerca "C".

4) Repetir el procedimiento del capitulo 7.

Fig. 10.1 Fig. 10.2

i
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11. SPARE PARTS

11. REPUESTOS

11.1 R99E & PVP11BE.1
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11.2 R99P
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